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Uwagi:

Comments:

MpumeyaHue:

PODLACZYC CANL | CANH.

PL - KOLEJNOSC PODtACZANIA PRZEWODOW: MASA, +12 V, USTAWIC NUMER PROGRAMU DLA DANEGO AUTA

g

L AND CAN-H.

EN - WIRE CONNECTING ORDER: GROUND, +12V, SET THE PROGRAM NUMBER FOR THE GIVEN VEHICLE, CONNECT CAN.

RU - ITOCJIEQOBATEJIbHOCTb NMOAKITKOYEHUA NMTPOBOLOB: MACCA, +12 B, YCTAHOBUTb HOMEP IMPOIPAMMbI 47151 ONPEQENIEHHOIO ABTOMOEMWIIA,
NOAKITIOYNTb CAN-L U CAN-H.
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MODUL STERUJACY SAM
(z lewej strony kolumny kierownicy)

SAM CONTROLLER MODULE
(left side of steering column)

YNPABNAKOLWNA MOAYINb SAM

h )

U CTOPOHbI pyrieBOU KOJTOHKU

(c neBo

3Ty VHopMaLV HEOBXOANUMO paccMaTprBaTh Kak UAMCTPaumioo K VMHCTPYKLUMY MO YCTaHOBKE.



